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1. CZESC OGOLNA

1.1.

Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajgcego

Rozbudowa modutowa Szkoty Podstawowej nr 141 w Warszawie przy ul. Szaserow

117.
1.2.
1)

1.3.
1)

2)

3)

4)

5)

1.4.
1)

2)

3)

4)

5)

Przedmiot i zakres robot objetych specyfikacjg techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej ,,Specyfikacji Technicznej Wykonania

i Odbioru Roboét” (dalej: Specyfikacja techniczna) dotyczg zasad wykony-
wania i odbioru robét budowlanych i instalacyjnych zwigzanych z monta-
zem systemu telewizji dozorowej w budynku.

Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna stosowana jest, jako dokument przetargowy

i kontraktowy, przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.2.
Dokument zawiera zbiory wymagan, ktore sg niezbedne do okreslenia
standardu i jakosci wykonania robo6t, wkasciwosci wyrobdw oraz oceny pra-
widtowosci wykonania robét.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej Specyfikacji mogg mie¢
miejsce tylko w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla
ktérych istnieje pewnosé, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania, wynikajgcych z doswiadczenia oraz uzna-
nych regut i zasad sztuki budowlanej.

Niezaleznie od stopnia doktadnosci dokumentéw Wykonawca zobowigza-
ny jest do uzyskania wtasciwego rezultatu koncowego.

Projekt techniczny i Specyfikacja techniczna sg dokumentami wzajemnie
sie uzupetniajgcymi. W przypadku btedu, pomytki lub watpliwosci interpre-
tacyjnych Wykonawca powinien wyjasni¢ sporne kwestie z Inwestorem,
ktéry jako jedyny upowazniony jest do wprowadzania zmian. Wszelkie nie-
ujete prace oraz niesygnalizowane niezgodnosci bedg interpretowane na
korzys¢ Inwestora.

Podstawowe okreslenia

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajgcy zespét cech wymaga-
nych dla procesu wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parame-
trow technicznych, jakosci, wymogow bezpieczenstwa, wielkosci charakte-
rystycznych a takze, co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobow
oznaczania oraz metod badan i prob.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajgcy przydatnos¢ danego wy-
robu do okre$lonego obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne,
co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla potwier-
dzenia tych wymagan.

Atest — dokument potwierdzajgcy jakos¢ produktu lub zgodnos¢ jego wy-
konania z obowigzujgcymi normami wystawiana przez instytucje upowaz-
niong do oceny jakosci towarow.

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke
badajgca (certyfikujgcg), stwierdzajgcy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi
odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub spe-
cyfikacjg techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie oswiadczenia wydany przez
producenta lub Wykonawce, stwierdzajgcy zgodnosc¢ z kryteriami okres$lo-
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nymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub
specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

6) Dokumentacja projektowa — dokument stanowigcy ,Projekt wykonawczy
systemu telewizji dozorowej” oraz ,Specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robot”.

7) Dokumentacja techniczno - ruchowa — dokument zwany ,paszportem
systemu”, ktérego zakres i forma powinien by¢ zgodny z dyrektywg
2006/42/UE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 17 maja 2006 r., za-
wierajgcy w szczegolnosci: ,, Techniczng dokumentacje powykonawczg”,
.instrukcje obstugi”, ,Instrukcje eksploatacji i konserwac;ji”.

1.5. Prowadzenie robo6t
1.5.1. Podzial robét objetych zamowieniem wg Wspodlnego Stownika Zamé-
wien (CPV)

45311100-1 — instalowanie przeciwwtamaniowych systemow alarmowych

1.5.2. Informacje na temat terenu budowy

1) Wykonawca dostarczy Inwestorowi w terminie ustalonym w umowie,
oswiadczenia kierownika budowy i kierownika roboét o przejeciu obowigz-
kow na budowie. Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
z dziennikiem budowy oraz wszystkimi uzgodnieniami prawnymi i ad-
ministracyjnymi w terminie ustalonym w umowie. Z uwagi na charakter
obiektu Wykonawca dostarczy dodatkowo Inwestorowi liste pracownikow.

2) Organizacja stanowisk pracy winna odbywac sie w oparciu o zasady oraz
przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy:

a) nalezy zapewnic¢ pracownikom odziez ochronng oraz sprzet ochrony
osobistej oraz dopilnowac, aby srodki te byty stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem.

b) drabiny i rusztowania przeno$ne powinny umozliwia¢ wykonanie
robot na wysokosci do 3m dla urzgdzen instalowanych wewnatrz budyn-
ku, oraz do 6m dla urzadzen instalowanych na zewnatrz budynku.

c) uzytkowanie i postugiwanie si¢ narzgdziami powinno by¢ zgodne z instrukcja
producenta sprzetu;

d) nie wolno uzywac narzedzi uszkodzonych oraz nie odpowiadajgcych
normom i warunkom technicznym. Stanowiska robocze nalezy stale
utrzymywaé w czystosci i porzadku.

3) Inwestor udostepni Wykonawcy pomieszczenia dla potrzeb zaplecza.

4) Wykonawca ma obowigzek utrzymania porzgdku w powierzonych po-
mieszczeniach i doprowadzenie ich do stanu pierwotnego po zakoncze-
niu prac.

1.5.3. Ogodlne zasady wykonywania robét

1) Wykonanie robdt obejmuje montaz, konfiguracje i uruchomienie systemu
telewizji dozorowej,

2) Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w czesci "Wymagania ogél-
ne":

a) Wykonawca robdét jest odpowiedzialny w szczegdlnosci za jakosc ich
wykonania oraz za zgodnosc¢ rob6t z dokumentacjg projektowg, obo-
wigzujgcymi przepisami Polskimi Normami oraz ustaleniami Inwesto-
ra.

b) Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora nadzo-
ru. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczgce realizacji robot bedg wy-
konywane przez Wykonawce nie pozniej, niz w czasie przez niego
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wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z ty-
tutu wstrzymania robot, w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

3) Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce

w wykonywaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nad-
zoru, poprawione przez Wykonawce.

4) Wykonawca ma obowigzek dostarczyC wszelkie materiaty, urzadzenia,

sprzet oraz zatrudni¢ kierownictwo i sile roboczg niezbedne dla wykona-

nia, wykonczenia, uruchomienia i usuniecia usterek w takim zakresie, w

jakim jest to wymienione lub moze byc¢ logicznie wywnioskowane z umo-

wy:

a) Wykonawca ma obowigzek wykonac roboty i uruchomié system tele-
wizji dozorowej oraz usung¢ wszelkie usterki i defekty z nalezytg sta-
rannoscig i pilnoscig, zgodnie z postanowieniami umowy, a nastep-
nie przekazac funkcjonujacy i sprawny system Inwestorowi, na zasa-
dach okreslonych w rozdziale Specyfikacji technicznej i podpisanej
umowy.

b) Wykonawca bierze petng odpowiedzialnos¢ za odpowiednie wykona-
nie, stabilnos¢ i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na placu budo-
wy, oraz za metody i technologie uzyte w czasie wykonywania robot.

c) Wykonawca ma obowigzek zorganizowa¢ we wtasnym zakresie i za-
pewnic zatrudnionym pracownikom nalezyte warunki pracy, wynagro-
dzenie, zakwaterowanie, wyzywienie i dowoz.

5) Wykonawca jest odpowiedzialny za:

a) prowadzenie robot zgodnie z umowa;

b) Sciste przestrzeganie harmonogramu robét;

c) jakosc¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot;

d) zgodnos¢ uzytych i zamontowanych materiatéw i urzgdzen z projek-
tem technicznym, wymaganiami specyfikacji technicznej i obowigzu-
jacymi przepisami oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

1)

2)

4)

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okre-
sie obowigzywania umowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego ro-
bét.

Miejsce wykonywania prac nalezy zabezpieczy¢ w sposob uniemozliwia-
jacy wejscie osobom nieupowaznionym.

Przed przystgpieniem do roboét i w trakcie ich wykonywania Wykonawca
dokona wszystkich czynnosci, zwigzanych zabezpieczeniem terenu bu-
dowy, o ktérych mowa w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpie-
czenstwa pracy i ochrony zdrowia, w szczegolnosci umiesci, w miejscu
okreslonym przez Inwestora, tablice informacyjna, o ktorej mowa ww.
rozporzgdzeniu. Tablica informacyjna bedzie utrzymywana przez Wyko-
nawce w dobrym stanie technicznym przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie
i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.
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1.5.5. Ochrona srodowiska

1) Wykonawca ma obowigzek znac i stosowacC w czasie prowadzenia robot

wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego:

a) zuzyte materiaty, pojemniki oraz gruz nalezy sktadowa¢ w jednym
miejscu;

b) materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie
bedg dopuszczone do uzycia;

c) wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate
techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na sro-
dowisko;

2) Przed odbiorem prac Wykonawca zobowigzany jest do usuniecia, we wia-

snym zakresie, wszystkich materiatéw, ktérych mowa w pkt. 1.5.5. ppkt. 1).

3) W okresie trwania prac i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w sposéb czysty;

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie
sie do przepisdw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie
i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaC uszkodzen lub ucigzliwosci
dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skaze-
nia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposo-
bu dziatania.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

1.5.7.

1.5.8.

1)
2)

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy na te-
renie budowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym, jako rezultat realizacji robot albo przez personel
Wykonawcy.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

1)

2)

3)

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow do-
tyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdro-
wia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpie-
czajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpie-
czenstwa publicznego.

Ochrona i utrzymanie robét

1)

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za plac budowy, ochrone robét i za
wszelkie materiaty i urzgdzenia znajdujgce sie w obiekcie w terminie od
daty rozpoczecia robét do daty ich zakohczenia i przekazania obiektu In-
westorowi.
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2)

3)

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby obiekt lub jego
elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu od-
bioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na pole-
cenie Inwestora powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Wszystkie koszty zwigzane z dotrzymaniem wymagan w zakresie zabez-
pieczenia terenu budowy, ochrony srodowiska, bhp, ochrony ppoz. nie
podlegajg odrebnej zaptacie, uwaza sie, ze sg one uwzgledniane w cenie
wynikajgcej z kosztoryséw ofertowych.

2. MATERIALY, SPRZET | TRANSPORT

2.1. Materialy

2.1.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw i wyrobéw

1)

Wszystkie stosowane przez Wykonawce materiaty i wyroby muszg posia-
da¢ wymagane prawem atesty, certyfikaty i deklaracje zgodnosci. Doku-
menty te nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru przed wbudowaniem
(instalacjg) celem zatwierdzenia.

Materiaty i wyroby stosowane przez Wykonawce muszg spetniaé obowig-
zujgce przepisy prawne i normatywne okreslone w dokumentacji tech-
nicznej.

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materiatdw przywotane w projektach
technicznych systemow zabezpieczen stuzg ustaleniu pozgdanego stan-
dardu wykonania i okreslenia wiasciwosci i wymogow technicznych zatozo-
nych dla projektowanych rozwigzan:

a) zaleca sie, zeby urzadzenia przewidziane do zamontowania miaty
trwale przymocowang tabliczke znamionowg podajgcg nazwe produ-
centa, charakterystyke techniczng urzadzenia, numer kolejny wyro-
bu, znak kontroli technicznej oraz klase lub stopien bezpieczenstwa.

b) urzadzenia powinny by¢ zamontowane tak, aby zapewniony byt do
nich dostep ze wzgledoéw technologiczno - eksploatacyjnych;

c¢) dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyro-
by) innych producentéw pod warunkiem spetnienia co najmniej tych
samych wtasciwosci technicznych. Powyzsze wymaga przedstawienie
zamiennych rozwigzan na piSmie (dane techniczne, atesty, klasy i
stopnie urzadzen, dopuszczenia do stosowania) oraz uzyskania ak-
ceptacji Inwestora.

Wszystkie materiaty, urzgdzenia i roboty niespetniajgce wymagan poda-
nych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materiaty i urzgdzenia nie spetniajgce wymagan zostaty wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni
je na wiasciwe, na wiasny koszt.
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2.1.2. Warunki przechowywania materialéw do montazu

2.2

2.3.

3.1.

1)

2)

Wszystkie materiaty pakowane powinny by¢ przechowywane i magazy-
nowane zgodnie z instrukcjami (zaleceniami) producentéw oraz
z wymaganiami obowigzujgcych norm, w warunkach zapobiegajgcych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych
na skutek wptywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobow opakowa-
nych powinno by¢ suche i zabezpieczone przed zawilgoceniem. Muszag
one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia kontroli przez In-
spektora nadzoru.

Sprzet

1.

Prace montazowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu specjalistyczne-
go dla danego typu robot. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwaranto-
wacé wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej i we wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umo-
wa.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot i Srodowisko.

Sprzet uzywany do robdét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy, oraz
powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym
w szczegotowej specyfikacji technicznej zaakceptowanej przez Inspektora
nadzoru.

Sprzet bedgcy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety musi by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania wa-
runkbw umowy oraz bezpieczenstwa zostang przez Inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Transport

1.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ i wszelkie koszty zwigzane
z transportem sprzetu, materiatéw i urzgdzen potrzebnych do realizacji in-
westycji. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srod-
kéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych
robot.

Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, w terminie
przewidzianym w umowie.

Przewozony sprzet, materiaty i urzgdzenia powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez producentow.

WYKONANIE ROBOT

Zakres robot w obiekcie
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3.1.1.

3.1.2.

Zakres ogolny prac wykonywanych w catym obiekcie:

1) Prace budowlane:
— wykonanie otworow i przewiertow;
— wykonanie bruzd;
— utozenie rur Rhdpe zgodnie z dokumentacja;
— zamurowanie otwordw i bruzd wykonanych pod instalacje systemu.

2) Prace instalacyjno - montazowe.

3) Uruchomienie i sprawdzenie systemu.

4) Szkolenie personelu — przeszkolenie przedstawicieli Inwestora w zakre-
sie obstugi zainstalowanego systemu w zakresie umozliwiajgcym co-
dzienng obstuge, odczyt zapisanych nagran video, mozliwos¢ nadania
uprawnien.

Zakres szczegotowy prac w budynku [bez zespotu pomieszczen wydzielo-
nych]:

1) Prace budowlane - jak w pkt. 3.1.2. ppkt. 1);

2) Prace instalacyjno - montazowe:

— uktadanie kabli;

— rozszycie kabli w urzgdzeniach;

— montaz obudéw metalowych;

— montaz kamer;

— montaz rejestratora z dyskami twardymi;

— montaz switcha;

— montaz monitora;

— Uruchomienie i sprawdzenie systemu:
uruchomienie systemu telewizji dozorowej;
— wykonanie prob i testow systemu telewizji dozorowej;
uruchomienie systemu i praca w okresie probnym.

3) Szkolenie personelu — jak w pkt 3.1.2. ppkt. 4).

Szkolenie personelu:

— przeszkolenie przedstawicieli Inwestora w zakresie obstugi zainstalo-
wanego systemu w zakresie umozliwiajgcym codzienna obstuge, od-
czyt zapisanych nagran video.

3.2. Montaz kabli i przewodéw

3.2.1.

Orurowanie

1) Zachowa¢ odlegtos¢ min. 0,3 m na ciggach réwnolegtych od instalacji za-
silajgcych 230V AC,;

2) Przepusty przez $ciany oraz miedzy kondygnacjami nalezy uszczelni¢ w
celu uniemozliwienia rozprzestrzeniania sie pozaru, wykorzystujgc mate-
riaty ognioodporne, posiadajgce atesty Instytutu Techniki Budowlanej
oraz PZH.
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3.2.2. Kable i przewody

1)

2)

3)

Kable i przewody elektryczne uktada¢ w sposob podany w dokumentacji
projektowej. Przewody powinny by¢ oznaczone zgodnie z PN-90/E-05023.

Potagczenia miedzy przewodami oraz miedzy przewodami i innym wypo-
sazeniem powinny by¢ wykonane w taki sposob, aby byt zapewniony bez-
pieczny i pewny styk i dziatanie i funkcjonowanie urzgdzen.

Instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana tak, aby nie wystepowato

wzajemnie szkodliwe oddziatywanie miedzy tg instalacjg, a innymi instala-
cjami, takze nieelektrycznymi, stanowigcymi wyposazenie obiektu.

3.2.3. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym

1)

Ochrona przeciwporazeniowa obstugi oraz urzgdzen i instalacji
elektrycznych powinna by¢ realizowana w taki sposob, aby w przypadku
réznorodnych uszkodzen i instalacji oraz btednych dziatan i zachowan lu-
dzi, prowadzgcych do porazenia elektrycznego, nastepowato:

a) ograniczenie pragdow razeniowych przeptywajgcych przez ciato czio-
wieka do wartosci nie wiekszych, niz uznawane za bezpieczne w da-
nych warunkach;

b) ograniczenie czaséw przeptywu prgdéw razeniowych przez szybkie
wytaczenie uszkodzonych urzgdzen.

Ochrona przeciwporazeniowa spetniajgca te podstawowe wyma-
gania realizowana jest przez:

a) uniemozliwienie dotkniecia czesci czynnych pozostajgcych w warun-
kach normalnej pracy,

b) spowodowanie szybkiego wylgczenia uszkodzonych urzgdzen (wy-
tacznie zasilania) w przypadku uszkodzen wywotujgcych napiecia do-
tyku na dostepnych czesciach przewodzgcych o wartosci niebezpiecz-
nych dla zdrowia i zycia,

c) ograniczenie napie¢ dotykowych na dostepnych czesciach przewo-
dzgcych w przypadku réznorodnych uszkodzen, do wartosci uznawa-
nych w danych warunkach za dopuszczalne, jednoczesne zastosowa-
nie dwoch lub wiecej z podanych srodkéw ochrony.

3.3. Zasady wykonywania robot

3.3.1. CTV

1)

2)

System telewizji dozorowej powinien by¢ zasilany z wydzielonego obwodu insta-
lacji elektrycznej:

Montaz kamer powinien by¢ wykonany zgodnie z instrukcjami montazu dostar-
czonymi przez producenta urzgdzen oraz w taki sposob aby zapewni¢ pozgdany
przez Inwestora obszar obserwacii..

Szafy wiszgce zainstalowa¢ maksymalnie wysoko, pod sufitem.
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4.1.

4.2.

5.1.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Postanowienia ogéine

1)

2)

3)

4)

Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robot w zakresie
ich zgodno$ci z dokumentacjg projektows i instrukcjami producentéw oraz
wskazowkami Inspektora nadzoru.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywa-
nych catosci robét oraz na poszczegodlnych jej etapach.

Odpowiedzialnos¢ za kontrole robdét i jako$ci materiatow spoczywa na Wy-
konawcy, ktory:

a) zapewni wszelkie srodki stuzgce do przeprowadzenia kontroli robot;

b) opracuje harmonogram kontroli poszczegdlnych etapoéw robdét, ktory
zostanie zaakceptowany przez Inspektora nadzoru;

c) zobowigzany jest do statej i systematycznej kontroli prowadzonych ro-
bot w zakresie i z czestotliwoscig okreslong w dokumentacji projekto-
wej i zaakceptowanym harmonogramem kontroli.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan w czasie
wykonywania robét w celu wykazania zgodnosci zamontowanych urzg-
dzen i uzytych materiatow z dokumentacja techniczna.

a) badania i pomiary nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi norma-
mi po uzgodnieniu ich terminu z Inspektorem nadzoru.

b) z przeprowadzonych préb nalezy sporzadzi¢ protokoty i przedstawic je
do akceptacji Inspektora nadzoru. W przypadku watpliwosci zwigza-
nych z prawdziwoscig przedstawionych wynikéw Inspektor nadzoru
ma prawo zazgdac¢ ponownych lub dodatkowych pomiarow.

c) w przypadku rozbieznosci wynikéw dodatkowych badan z przedsta-
wionymi przez wykonawce, zostanie on obcigzony kosztami wykona-
nia dodatkowych pomiaréw.

Weryfikacja techniczna roboét

1)

Zaleca sie przeprowadzanie weryfikacji technicznej, aby potwierdzic¢, ze
spetnione sg wymagania zawarte we wstepnym projekcie technicznym
oraz aby okresli¢ doktadng lokalizacje kazdego elementu systemu i popro-
wadzenia przewodow potgczen wewnetrznych (w przypadku, gdy uzyte sg
potgczenia wewnetrzne przewodowe).

Zaleca sie, aby weryfikacja techniczna takze wskazywata wszystkie czyn-
niki, ktére mogag mie¢ wptyw na niezawodng prace systemu.

OBMIAR ROBOT

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét

1)

2)

Obmiar robét, materiatow i urzgdzen powinien odbywaé sie zgodnie z za-
sadami przyjetymi dla catego zamdwienia.

Obmiaru robét (wykonanej roboty) dokonuje sie z natury przyjmujac jed-
nostki miary odpowiadajgce zawartym w dokumentacji — jednostki okreslo-
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ne w tablicach przedmiaru robdt przy poszczegolnych pozycjach, np.:
w sztukach (kamery, rejestratory, uchwyty itp.)

5.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

5.3.

6.1.

1)
2)

3)

4)

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru
robot bedg akceptowane przez Inwestora.

Jezeli urzadzenia lub sprzet pomiarowy bedg wymagaty badan atestujg-
cych to Wykonawca powinien posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane
w petnej sprawnosci i w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

Czas przeprowadzenia obmiaru

1)

Obmiary bedg przeprowadzone przed czes$ciowym lub ostatecznym odbio-
rem odcinkdéw robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy
w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania, a
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykona-
ne w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaréw. W ra-
zie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego za-
tgcznika do ksiegi obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inwesto-
rem.

ETAPY | ZAKRES ODBIORU ROBOT

Etapy odbioru robét

1)

2)

Gotowos¢ do przeprowadzenia odbioréw w poszczegodlnych etapach Wy-
konawca zgtasza poprzez dokonanie wpisu do dziennika budowy.

Przeprowadzenie odbioru robot zanikajgcych i odbioréw czesciowych od-
bywac sie bedzie po uzyskaniu gotowosci Wykonawcy do odbioru czesci
robot oraz powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru oraz Inwestora.
Odbidr robét nastgpi w nastepujgcych etapach:

a) odbior prac zanikajgcych, ktére w dalszym procesie realizacji zostang
zakryte przez inne roboty,

b) odbiér czesciowy polegajgcy na ocenie wykonania czesci wykonanych
robét,

c) odbiér koncowy dokonywany po zakonczeniu catosci prac,

d) odbiér pogwarancyjny majgcy na celu ocene usuniecia wad stwierdzo-
nych w okresie trwania gwaranciji.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z projektem technicznym, specy-
fikacjg techniczng, instrukcjami producentéw, ustaleniami Inwestora oraz
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6.2.

6.2.1.

6.2.2.

71.

wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

Préby zgodnosci i uruchomienie systemu

Préby funkcjonalnosci

Zaleca sie zbadanie dziatania kazdego urzgdzenia i systemu oraz poréw-
nanie tego z wymaganiami zawartymi w dokumentacji techniczne;.

Zaleca sie zwrdcenie szczegolnej uwagi na pole obserwacji kamer.

Zaleca sie sprawdzenie konfiguracji danych, specyficznych dla danego
miejsca, w celu potwierdzenia, ze system spetniajg wymagania okreslone
w dokumentaciji projektowe;.

Na koncu zaleca sie przeprowadzenie kompletnej proby dziatania syste-
mu.

Przekazanie systemu i okres prébny

1)

2)

Przekazanie systemu telewizji dozorowej Inwestorowi powinno by¢ prze-
prowadzone przez pracownikéw Wykonawcy o odpowiednim przygotowa-
niu i doswiadczeniu.

Wykonawca zapewnia:

a) petng demonstracje funkcjonowania systemu, tgcznie z pracg wszyst-
kich urzadzen oraz pokazanie sposobow ich testowania;

b) przejrzystg i zwieztg instrukcje obstugi systemu;

Cc) wyposazenie w skrocong instrukcje obstugi administratora systemu;

nieodptatnie szkolenie pracownikow wskazanych przez Inwestora w zakre-
sie obstugi zamontowanego systemu. Po przekazaniu systemu wskazane
jest, aby system byt catkowicie uruchomiony i wyprobowany przez okres
prébny, uzgodniony bezposrednio z Inwestorem.

W celu zminimalizowania ryzyka wystepowania niepozgdanych stanéw
i nieprawidtowego funkcjonowania systemu w okresie probnym.

Odbiér koncowy

Postanowienia ogélne

1)

2)

Po zakonczeniu prac i stwierdzeniu przez Wykonawce catkowitego zakon-
czenia robét oraz gotowosci do odbioru koncowego dokonuje on odpo-
wiedniego wpisu do dziennika budowy i powiadamia na pismie Inwestora.

Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w umowie, liczgc od

dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonhczenia robot i przyjecia doku-

mentow, o ktérych mowa w punkcie 7.2.

Odbidr koncowy:

a) polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesie-
niu do ich ilosci, jakosci i wartosci na postawie przedtozonych doku-
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b)

mentéw przez Wykonawce oraz zgodnosci wykonania robét z doku-
mentacjg projektowg, a takze oceny wizualnej;
ma na celu sprawdzenie prawidtowego zamontowania i funkcjonowa-

nia poszczegolnych urzadzen systemu oraz ich konfiguracji sprzeto-
wej i programowe;.

Odbidér kohcowy powinien by¢ potgczony z przekazaniem systemu do eks-
ploataciji.

Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Inwestora
przy udziale Wykonawcy. W odbiorze powinien wzig¢ udziat Inspektor
nadzoru:

a)

b)

komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podsta-
wie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowg
oraz dokumentacjg dostarczong przez Wykonawce.

w toku odbioru konncowego robot komisja zapozna sie z realizacjg
ustalen przyjetych w trakcie odbiorow roboét zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych
i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub ro-
bot uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnos$ci i wyznaczy nowy
termin odbioru koncowego:

a)

b)

podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego jest
protokot odbioru kohcowego, wg wzoru przedstawionego przez Inwe-
stora;

odbioru pogwarancyjnego dokonuje sie na odrebnych zasadach okre-
Slonych w umowie.

W protokole koncowym odbioru rob6t powinno uwzglednic sie, ze:

a)

b)

system zainstalowany jest i funkcjonuje zgodnie z opracowang i do-
starczong przez Wykonawce dokumentacjg techniczno-ruchows;

dokumentacja, o ktorej mowa w pkt 7.2. zostata dostarczona Inwesto-
rowi.

7.2. Dokumenty do odbioru koncowego roboét

7.2.1. Postanowienia ogoline

1)

Do odbioru korncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ doku-
mentacje techniczno-ruchowg systemu, a w szczegolnosci:

a)
b)
c)
d)

e)
f)
¢)]

Dokumentacje powykonawczg,
Atesty jakosciowe zastosowanych materiatow i urzgdzen,
Certyfikaty zgodnosci na urzadzenia i wyroby,

Instrukcje obstugi systemu (w tym skrécona instrukcja dla administra-
tora systemu),

Kody serwisowe systemu,
Protokot szkolenia personelu,

inne dokumenty wymagane przez Inwestora, w tym protokoty badan
i pomiarow; protokoty odbioru rob6t zanikajgcych; dziennik budowy.
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7.2.2.

8.1.

2)

W przypadku stwierdzenia usterek Inwestor ustali zakres robot poprawko-

wych, ktore Wykonawca zrealizuje na wtasny koszt w terminie uzgodnio-

nym z Inwestora.

Dokumentacja powykonawcza

1)

Na podstawie projektu Wykonawca przygotowuje dokumentacje uwzgled-
niajgcg wszelkie zmiany w projekcie technicznym, ktore pojawity sie w
czasie procesu montazu i instalacji systemu.

2) Zaleca sie, aby dokumentacja powykonawcza byta doktadnym opisem za-
instalowanego systemu fgcznie z wszelkimi informacjami na temat typu i
lokalizacji zainstalowanych urzgadzen.

3) Zaleca sie, w przypadku gdy uzasadnia to rozmiar i stopien ztozono$ci
systemu, aby dokumentacja powykonawcza zawierata takze szczegoty do-
tyczace typu przewodow i ich rozprowadzenia.

PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia robot

1)

2)

Ptatnosc za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowac zgodnie z po-
stanowieniami umowy, obmiarem robo6t, oceng jakosci uzytych materiatdw
i jakosci wykonania robo6t, na podstawie wynikdw pomiaréw i badan.

Cena zaproponowana przez Wykonawce zawiera nie tylko prace wskaza-
ne w dokumentacji projektowej zaznaczone na rysunkach, rzutach, opi-
sach lub nieuwzglednione w kosztorysach dostarczonych przez Inwestora,
lecz takze te prace, ktore w sposob domys$iny sg niezbedne do petnego
ukonczenia przedmiotowych robdt zgodnie z zasadami sztuki budowlane;j
oraz do osiggniecia wynikéw zatozonych w dokumentaciji projektowej oraz
w kosztorysie.

Ustala sie, ze cena zawarta w ofercie jest ceng na zakres zgodny z doku-
mentacja projektowg i obejmuije:

a) dostarczenie materiatow, sprzetu i urzgdzen oraz ich skladowanie,

b) wykonanie robét zasadniczych, wykonczeniowych, montazu osprzetu,
c) wykonanie montazu i rozruchu urzadzen,

d) wykonanie niezbednych przebi¢, przepustéow, wykucie bruzd i wnek,

e) uporzadkowanie placu budowy po robotach,

f) wykonanie badan i préb po montazowych zgodnie z dokumentacjg
techniczng, kosztorysowg i instrukcjami producentéw oraz innymi zale-
ceniami i warunkami okreslonymi przez Inwestora.

Ewentualne zmniejszenie zakresu zamdwienia skutkowato bedzie zmniej-
szeniem wynagrodzenia dla Wykonawcy zgodnie z postanowieniami umo-
wy.
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8.2.

9.1.

9.1.1.

9.1.2.

9.2.

Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzy-
szacych

1)

2)

Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ wszelkie prace tymczasowe i
towarzyszgce konieczne do realizacji zamodwienia w cenie ofertowej za ca-
tos¢ przedmiotu zamdwienia.

Przy rozliczaniu robét wedtug uzgodnionych cen jednostkowych koszty ro-
bot pomocniczych i towarzyszgcych winny by¢ uwzglednione w tych ce-
nach

POLSKIE NORMY oraz DOKUMENTY ZWIAZANE

POLSKIE NORMY - Systemy alarmowe

Normy ogélne

1)

2)

PN-EN 50130-4:2012 Systemy alarmowe -- CzesC 4: Kompatybilnosc
elektromagnetyczna -- Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczgce
odpornosci urzgdzen systeméw sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wia-
mania, sygnalizacji napadu, CCTV, kontroli dostepu i osobistych

PN-EN 50173-1:2011 Technika informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Czesc¢ I: Wymagania ogolne.

System Telewizji Dozorowej

1)

2)

3)

4)

PN-EN 50132-1:2010 — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV
stosowanie w zabezpieczeniach (Czes¢ 1: wymagania systemowe).

PN-EN 50132-5-1:2012 — Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV
stosowane w zabezpieczeniach (Czes$¢ 5-1: Transmisja wideo -- Ogolne
wymagania eksploatacyjne).

PN-EN 50132-5-2:2012 — Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV
stosowane w zabezpieczeniach (Czesc¢ 5-2: Protokoty sieciowe (IP) doty-
czgce transmisji wideo).

PN-EN 50132-7:2003 —Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV
stosowane w zabezpieczeniach (Czes¢ 7: Wytyczne stosowania)

POLSKIE NORMY - Instalacje elektryczne

1)

2)

3)
4)

PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpieczenstwo przy wspot-
dziataniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia
identyfikacyjne zaciskdw urzgadzen i zakonczen zyt przewodoéw.

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwo przy wspoét-
dziataniu cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia
identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyframi.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)
PN-EN 60038:2011 Napiecia znormalizowane IEC.
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9.3.

5) PN-IEC 60050-826:2007 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elek-
tryki. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

6) PN-HD 60364-4-43:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pragdem przete-
zeniowym.

7) PN-HD 60364-4-442:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowla-
nych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepie-
ciami. Ochrona instalacji niskiego napiecia przed przejsciowymi przepie-
ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia.

8) PN-HD 60364-4-443:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowla-
nych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepie-
ciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi.

9) PN-HD 60364-1:2009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

10) PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ustalenie ogolnych charakterystyk.

11) PN-HD 60364-4-41:2007 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

12) PN-HD 60364-5-51:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego Postanowienia ogdlne.

13) PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowla-
nych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

14) PN-HD 60364-5-54:2007 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody
ochronne.

Dokumenty zwigzane

1) Projekt techniczny systemu CCTV, udostepnione Wykonawcy po podpisa-
niu umowy na realizacje zamodwienia.

2) Inwentaryzacja budowlana i rzuty budowlane obiektu.
3) Materiaty poglgdowe, instrukcje producentéw urzgdzen i systemu.

Uwaga:

Wszystkie roboty okreslone w dokumentacji projektowej nalezy wykonywaé
w oparciu o obowigzujace Polskie Normy i uregulowania prawne.
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